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En el plan de estudios propone construir un sistema embebido de sensores y telemetria para
adquisicion de datos de vuelo y un sistema embebido de Navegacion y Control para vuelo
autonomo de vehiculos no tripulados.

Se desglosan los siguientes OBJETIVOS PARTICULARES: 1) Implementacidon en una placa de
procesamiento de un sistema de sensores que permitan determinar la posicién, orientacién y
velocidad del vehiculo. El sistema de sensores poseerd una unidad de navegacion inercial, GPS,
sensores de presion y de velocidad. 2) Implementacion de un sistema de Transmision vy
Recepcion de Datos desde el mini-vehiculo a una computadora en tierra y viceversa. 3)
Implementacién de algoritmos de control de vuelo y navegacidn auténoma para mini-
vehiculos tipo cuadricdpteros. Evaluacién y comparacion del desempeiio de los mismos, en
tiempo-real, usando el Simulador de Vuelo del CIMEC como banco de pruebas. 4)
Programacion de los algoritmos de control y navegacidon, en una o dos placas de
procesamiento. 5) Incorporacién de los sistemas embebidos en un mini-vehiculo tipo
cuadricdptero.

El perfil del becario seria preferentemente ingeniero electronico, aeronautico, o informatico.
Ingenieros en otros tipos de ingenierias o fisico-matematicos pueden también ser considerados.
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